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EIAIKOI OPOI AIATQNIXMOY
APOPO 1°: XPONOX IZXYOX TPOX®OPOQN

Ot TpocPopEC 16YvOLVV Kol OEcUEHOVY TOVG TPOUNDEVLTES Yol XpoVIKO dtdotnpa €51 (6) unvav, Tov
vroAoyiletan amd TV €MOUEVT TNG NUEPOUNVING SLEVEPYELNG TOV SLy®VICHOV, KaB®G Kat yio Tov ¥pdvo
OV OOOEXONKAY Ol CLUUETEXOVTEG VO TOPATEIVOLY TNV TPOCPOPE TOVC. XE TEPITTMOT AULTHULATOS Y10l
TOPATOCT TNG 10YVOG TNG TPOGPOPAS, COLPM®VA LE TNV TEpinmTwon o’ g Tapaypdeov 1 tov apbpov 72
tov N.4412/16, Y1 TOVG OIKOVOLUKOVG POPEIC oL amodEyOnkav v mapdtacn, mpv ) ANEn oydog
TOV TPOCPOPADV TOVG, Ol TPOCPOPES 10YLOVY KOl TOVG OECUEHOLV YO TO EMIMALOV OLTO YPOVIKO
dlaoTnua.

[Ipoocpopd mov opilel xpodvo 16YX0OC WKPOTEPO TOL TPOPAETOUEVOL OO TNV TOPOLGH OLKNPLEN,
ATOPPINTETOL WG ATAPASEKT).

H mopdroaon g 1oy0og g Tpocpopds, epdcov TovTo {Nnhel amd v avabétovsa apyn, TP amd ™
MEn ™c, ocbppova pe Ta opilopeva otny map. la tov apbBpov 72 tov v. 4412/2016, ko1’ avdtato 6plo
Y xpovikd dotnpa ico pe v mpoPremduevn og ave apyikn owdpkeln. Metd ™ ANEN kot tov
TOPOTAVE  OVOTOTOV Oplov ¥POVOL TOPATACNG 10YVOG TNG TPOCGPOPAC, TO OTOTEAECUOTO TNG
dwdwaciog oavabeong patowdvovial, €ktdg av 1 avabétovco apyr] Kpivel, Katd mepimton,
OTIOAOYNUEVA, OTL 1] GLUVEYIOT TNG OOIKAGTIAG EEVTNPETEL TO ONUOCIO GLUPEPOV, OTTOTE Ol OTKOVOLKOT
QOPEIG TOV GLUUETEXOVY 0T dldKaGio. UTopovV va eMAEEOVY glte Vo TaPATEIVOLY TNV TPOGPOPA
TOVG, £POGOV ToVg {nTndel TPV TV TAPOSO TOV AVOTEP® AVAOTATOL 0PiOV TAPATACNS TNG TPOGPOPAG
ToVG glte Oyl LtV teEAevTaia TepinTmon, 1 dtdikacio cuveyiletal e OGOVE TAPETEVOV TIC TPOCPOPES
TOLG KO OTOKAEIOVTAL 01 AoUTol O1KOoVOLIKOT POPELS.

Kotd to Aourd epappolovion ot drotdéelg tov ap.97 tov N.4412/16

APOPO 2°: ANTIKEIMENO ITPOMHOEIAX - TEXNIKEX ITPOAIATPA®EX

2.1. Qg avtikeipevo ™¢ mapovoag Stk pvENg opileton n wpounfeta XunEA mov amoteieiton amd dvo
MEA octafepng ntépuyog ko evog MEA tetpakomtepo.

2.2. TEXNIKEZ [TPOAIATPAOEX ZunEA

2.2.1. A’ IITHTIKO MEZXO:
2.2.1.1. TENIKA
To MEA mpénet va gival Kavovpylo Kot opeETayeiploTo.

A. A. ITPOAIATPA®H

1 Na avapepbel 1o Gvopa, 0 KOTAGKELOGTNG KOl 1] XDPA TPOEAEVLGOTG TOV TPOIOVTOG

Na meptypa@el avaAvTiKd T0 VAIKO KOTOGKELTG Kot TG avtd cLUPEAEL oTNV
2 AmTopPOPN O KPOUSUGUADV KATO TNV TPOGYEIMOT TPOCTUTEVOVTOS TOL NAEKTPOVIKA
pépn tov pécov

Méyiot0 Bépog ToL HEGOL HE TANPES POPTIO UTOTOPIES KOl POTOYPOUPIKT Unyovn <

3 1.400gr

4 Avorypo ttepbymv peyarvtepo omd 100 cm ko pikpdtepo amd 120 cm

5 Tomog KivnTpa: NAEKTPIKOG

6 Mrnatapio tonov Li-Poly

7 Méyiot avtovopio Tmong ywpig ahlayn pratapiog TovAdyiotov S9min

N



Avvatdtta enéktoong g avtovopiog péxpt 90 Aemtd pe ypron KaTdAANAOL

8 eEomMopob (VAKOD 1)/Kat AoYIGUIKOD) oL Vo vtootnpiletol amd Tov
KOTOGKELOGTI TOV TPOIOVTOGC.

9 Toyvnta ttong 40-110 km/h

10 Avtoym og avepo > 12m/sec

11 Amoyegimon yopic fondnpota dnwg KatamEATeS KAT

12 Avtovoun mpooyeiwon ympic v TapuPacmn Tov ypNoTN Kol SuVATOTNTO
YPOUUIKNG Tpooyeimon pe akpifeia mpocéyyiong 2m

13 Ikavémta mong pe xpron H/Y ground station kou padioledéng - tniepetpiog.

14 Ovopaotikn eppéreta padiolevéng miepetpiog 3Km

15 Méyiom gppérera padiolevéng tiepetpiog SKm

16 Evoopotopévo vikoé RTK GPS péow tov omoiov Ba emrvyydvertan axpifela £mg
2.5cm XQPIZ v ypnon “ewtoctabepav (control points)”

17 Ecwtepikd asOntipilo tomov Pitot

13 Képepa opatov paopatog avdivong tovidyiotov 20 mega-pixel kot acncOntpa
katnyopiag 1 inch

19 ®okdg 29mm ce avtiotoryio 35mm

20 Avppaypo eaxov 2.8 - 11

21 Toyvta kheiotpov 1/500s — 1/2000s

22 Iso range 100 - 9000

23 Avtopoato white balance

24 H xépepa va givor Tov 16iov pe 10 TPoidV KOTACKELAGTN.

75 Awenmp1lo mpocd1opiopol andetacng omd To £30(POG LE GKOTO TNV AmoPLYN
GVYKPOLOT|G LE TO £00POG KATA TNV TTH|ON
H xépepa va givon toroBetnuévn oe cbotnua Gimbal mpokeipéve oe Ka0e Béon

26 Myng va Aapdvovtor autdpata po ket pomtoypogio kot d0o TAdYEg e
oKOTO TNV aENom TV TAdY1oV emkoidyemv Kot v opBotepn 3D poviedomoinon
TOL (PLGIKOV YMPOV

27 AmoONKeLoN TOV POTOYPAPLOV GE ATOCTAOUEVY LvIUN TOTTOV SD
AvvotdtnTa avTIKatdoTaong e Kauepag pe dAAn moiveacuatikn 1 Oeppukn IR. H

28 avTiKotdotoon vo pmopet va yivel amd tov ypnot. Ot emurAéov kdpepes va
OAOKANPADOVOVTOL GTO U1 ETAVOPOUEVO AEPOTKAPOG 0td TOV 1010 TOV KATAOKEVAOTN
Na meprypaget avaivtikd 1 d1001Kacio avTtdHATNS TPOSYEIMONG LE EUPOCT) O

29 Oépnata Omwg aotikn evOHVN (o€ TEPIMTOON TPAGKPOVGNC) KOl TPOSIOYPOPES YMDPOV
Tpooyeimong (aKTiva y®Pov, VAIKO EQAO0VS KAT)

30 Noa Tapéyovtor Kot va TepypopovV avaADTIKA 01 AGPOAMOTIKEG SIKAEIDES TOV
TTINTIKOV HECOV GE TEPIMTMOT EVIOVOL OVELOV KATO TNV TN O
Noa Tapéyovtol Kot va TepypopovV avaADTIKA 01 AGPOAMOTIKEG SIKAEIDES TOV

31 TTINTIKOV HEGOL GE TEPIMTMOT YOUNANG TAONG UToTopiog KT TV TTHoT dAAL Kot

TPV TNV amoyeiwon




Noa Tapéyovtol Kot va Tepypopovy avaALTIKA 01 AGQOAAMGTIKES SOIKAEIDEG TOV

32 TINTIKOV PEGOL G€ TepinT®on anmAgiag onpotog GPS katd v mtion aAld kot
TPV TNV amoyeiwon
Noa Tapéyovtor Kot va TepypoapovV avaADTIKA 01 AGPOAMOTIKEG SIKAEIDES TOV

33 TTNTIKOVY PEGOL Y10 TNV OITOPVYT KOKNG TOOTNTOS POTOYPUPIOV AOY® KPUSUGUADV
NG OTPAKTOV a0 TOV KIVIITHPO
e MEPUTTAOGELS EVTOVOV OVELOV Vo UTTopel va ektedel Tpooyeimon og gubeia

34 YPOUUY ETAEYOVTOS OVTOMOTA T QOPE TPOGYEI®ONG ovAAoYa e TN d1evBuvon Tov
AVELOL MOTE VO, U1V TOPACVPETAL OO AVTOV

35 Na mapéyetat eyyomon 1 €tovg amd 10V KOTOCKEVOGTY|

36 Na tpocpépovtol TOVAdYIGTOV 2 pratoapieg

37 Na tpoc@Eépovtor TOLAGYIGTOV 2 EMKEG Y10 TOV KIVIITHPO TOV LEGOV

38 Na tpocpépovtor OA01 01 amapoitnTOl POPTICTES Kol ThAVE KAADOL0 H1GVHVOECTG
tov pécov pe H/Y yuo pedhovtikég avaPaduiocelg tov firmware

39 Na tpocpépovtar dmpedv avoPaduicelg firmware yio tovAdyiotov 2 €t

40 To mpoidv va cuokevaletal € cupmayn ONKnN AcEOAOVS HETAPOPAS DOTE VAL IO PEL
Vo PeTapEPETOL EDKOAN amd £vol ATOHO

2.2.1.2. AOI'TEMIKO XTAGMOY EAA®OYX A’ [ITHTIKOY MEXOY

A A. MMPOAIATPA®H

1 Na avagepbel To dvopa Tov AoYIoHIKoD, 1 €KO0GT, O KATUGKELOGTHG KOl 1) YDOPO
TPOEAELONG

2 To Moyiopkd va dvvatal va eykotactodet og emmAéov H/Y yopig mpdcbeto k6610
Na givon katdAAnAo yio Aettovpyikd cvothpato Microsoft Windows 7 1) vedtepo.

3 Na avagepBohv o1 eddyioteg Ko TpoTevopeveg mpodiaypagés tov H/Y otaduot
€00(QOVG

4 To Moyiopikd va emiTpénel TOV 6YeAOGUO TTNONG ML X APTN ATd dWPEQV VINPECIES
YOPTOYPAPIKDOV OEOOUEVOV
Na emrpénet v e1oaymyn oplloviiag Kot kdBetg yeomepippaéng dGTE TO Un

5 EMOVOPWOUEVO OEPOCKAPOG VO, EMLYEIPEL EVTOG GLYKEKPIUEVIG OTOCTACTG KOl VYOLG
and to onueio anoysiwong.

6 Noa emrpénet v e16aymyn raster yaptn Tov xpNotn kabng kot apyeiov Tomov kml

7 Na divel Ta kaTtaAANAa epyareio OGTE 0 YPNOTNG VO 6YEMNALEL TAVMD GTOV YAPTN TNV
emBountn mopeia yepoxivnra pe dwadikacieg drag and drop
Na vdpyet KatdAAnAn povtiva 0VTOUATNG GYXEOTNONG TTNONG LE TOPAUETPOVG

8 Omm¢ emBounTo pixel size KOl TOGOGTO EMKAANYNS TOV GOTOYPUPLOV Y10,
OLTOUOTOTTOINGN TNG O100TKOGI0G TOPAY®YNG OYESIWV TTHOMG

9 Na emrpénetl oyedacpd nroemv tHmov corridor mapping pe eAdyiotn Lovn
mAdtovg 30m

10 Noa propel vo TPOGOUOIDVEL TNV EKTEAEST] TNG TTHONG OTO YPAPEio AapPavovtog
VTOYT TOPAUETPOVS OTMOC TOYLTNTA Kol SIELOVVOT AVELOV KO VOL TAPAYEL




OTOTIOTIKA OTTWG TOGOGTO EMKAADYNG POTOYPAPIDV, TANO0G POTOYPAPIDV,
dlapKeED TTNONG KOt 0TOGTOGT TTHONG

11 Na propel va opilet o xpriotng 10 onueio TPooyeimong Tov HEGOV MG SAPOPETIKO
and to onueio anoysimong
Na propel va cuvdéeton HEGm TS acVpRATNS podtoledéNG e TO TINTIKO HECO KOt

12 VoL LETOPEPOVTOL OO OVTO dEGOUEV TNAEUETPIOG OTTMG TOYVTNTO TTHONG, TOYVTNTO
avéLov, TpExovca BEoN, KATAoTOoT UIToTopiog, UVOLOTO TPOEWOTO|CEDY KAT

13 Na propel va anootéAdel 6 TPOYLATIKO ¥POVO TPOG TO TTNTIKO LEGO EVIOAES
OAAOYTG TOV GYESTOL TTHONG, EVTOAES AKVPMOTG TTTHONG KAT

14 Na propel va ypnoypomotel HovTéAd d6.POVG MGTE KATA TO GYEOOGUO TNG TTNONG
va Aoppdvetor vroyn 1o avayAveo

15 Na ypopatilet avdioya pe To avayAveo o xopToypapikd vrdRadpo.

16 Na emrpénet 3D ontikomoinom Tov yaptoypapikol vroddpov aAld Kot Twv
YPOUUDV TTTAONG

17 Noa mapéyet oyedacud TTHCEMV G PO PETIKEG TEPLOYES LE LU0 TTHOT EPOGOV TO
EMTPETOVV Ol EKTACELS KOl 1] QVTOVOULiaL

18 Noa emTpénet T cLVEYION HOG TTTHONG TOL HOKOTNKE Ao 1o 1010 onueio.

19 Na tapéyet TpdPrieym Kapov Yo TG TPOGEYEIS AT TOV GYEIGO TTNONG LEPEG
YO TNV CLYKEKPUEVT] TEPLOYN EKTEAECT|C TV TTHCEMV

20 Na vrootpilel TNV amrocToA aKPOPATIKOV EMYUOV LE GKOTO TOV EKQOPIoUO
TOVMOV

71 Na vroompilet kot va copmeptioppdverol o arapaitntog eE0TAICUOS EVEPYNS
TOVTOTOINGNG TOL U1 EXAVIPOUEVOL OEPOYNHUOTOS COLP®VA [E TO TpoTLVTO ADS-B

2.2.2. B’ IITHTIKO MEZO:
2.2.2.1. TENIKA
To MEA npénet va givol KovoOpylo Ko apetoyeiploTo.

A A. MMPOAIATPA®H
1 Noa avagepbel To Gvopa Kot 0 KATOGKELOGTNG TOV TPOTOVTOG
2 Ap1Oudg amod potopeg =4
3 Bépoc <390g
4 Avadurhodpeva okEAN Yo amobrkevon
5 Tomog KivnTpa: NAEKTPIKOG
6 Mrnatapio tonov Li-Poly
7 Méyiot avtovopio Tmmong xwpic ahloyn uratapiog 25min.
8 Avtoym og avepo S0km/h
9 Ikavémta miong pe xpron H/Y ground station kou padioledéng - tnieperpiog.
10 Ovopoaotikn epPéreta padtolevéng miepetpiog 2Km
11 Képepa opatov paopatog avdivong 21 mega-pixel oe gimbal pe




unyavikn/miektpovikn otabeponoinon 3 afdvav

12 Avvatdtta Ayng Pivteo oe avaivon 4k

13 Avvatotnta kabetng kivnong g kauepag 180°

14 To cvomua va cuvodevETOL Amd YEPLOTNPLO e cuVdESN o€ Kivntd Android/i0S
To cvomua va cuvodeveTol amd cuumayr] 0K HETAPOPAS TOV VO LTopEl val

15 amofnkevel To GHVOAO ToV E0TMGLOD (Uratapiec, optiot], ZUNEA kot
YEPLOTNP10)

16 To cvomua va cuvodevetal omd poptiot 4 Bécewv

17 To cvomua va cuvodeveTol amd EMMAEOV 4 ePEPIKES EAIKES

18 To cvomua va cuvodeveTol amd 4 uroatapieg

19 To cvompa va cuvodevetol and képta SD tovddyiotov 16Gb

2.2.2.2. AOT'TEMIKO XTAGMOY EAA®OYX B’ IITHTIKOY MEXOY

A. A.

ITPOAIATPA®H

Na avagepBel To dvopa Tov AoyioptkoD, 1 €K600T Kol 0 KATOGKEVOGTNG

To Moyopkd va dvvatal va gykotactadei e Asrtovpyikd cvotnuo Android & 10S

Na vroopilel Ayn giovooTpatog amd v Kapepa tov ZUNEA kot 0edopévov
mAepeTpiog

Na tpocépet mepiBaiiov pHOuIoNG TG KAUEPAS Kol TOV ANYEDV OALL Kol OA®V
TV Asrtovpyudv tov ZunEA

Na vroompiletol n AVTOUATOTOMUEVT TTTHOT LE TOPEIOCTLELD YO
QPOTOYPOUUETPIKEG AMYELS gite amd TO 1010 Aoyiopikd gite pésm Tpitov
KOTOGKELOOT).

2.2.3. I IITHTIKO MEZO:
2.2.3.1. TENIKA
To MEA npénet va givol KovoOpylo Ko apetoyeiploTo.

A A. MMPOAIATPA®H
1 Noa avagepbel To Gvopa Kot 0 KATOUCKEVOGTHG TOV TPOTOVTOG
2 Ytafepn mrépuyo, ApOuog and potopeg = 1
3 Bépoc < 800g
4 Yo xotackevng EPF
5 Tomog KivnTpa: NAEKTPIKOG
6 Mrnatapio tonov Li-Poly
7 Méyiot avtovopia Tmmong xwpic ahioyn uratopiog 45min.
] Avorypo @tepadv 1150mm pe amoomdpeva OTEPE Y100 EDKOATN LETOPOPE Kot
amofnKevon




9 EAeyktmg ntong pe 6éktn GPS + GLONASS

10 Ovopaotikn epféreta padrolevéng iepetpiog 2Km

11 Képepa opatod pdopatog avarvong 1080p pe ynooxr otabepomoinon ewovag
Kot pe dvvatdtnta pan & tilt

12 Video streaming 360p/720p

13 Amoyegimon yopic fondnpoto and Ta yépla

14 Avtopotn ko yelpokivntn mpooyeimon avaroya v embopia Tov ypnoT

15 Awenmplo vepNy®V Yo ALTOROT UETPNOT TNG OTOCTAGNG ATtO TO £00(POG

16 AweOnmpio Pitot

17 Altipetpo

18 To cvomua va cuvodevETOL Amd YEPLOTNPLO e cVVdESN o€ Kivntd Android/i0S
To cvomua va cuvodeveTol amd Guumayr] 0K HETAPOPAS TOV VA LIToPEL VoL

19 amofnkevel To GHVOAO ToV E0TMGHOD (Uratapiec, optiot, ZUNEA kot
YEPLOTNP10)

20 To obot pa vor ovvooeveTat omd poptiot Tov LUNEA kot opTioT Tov
xepotnpiov

21 To cvomua va cuvodeveton amd kataAinio backpack petapopdc

22 Eyybnon 12 unvov

2.2.3.2. AOTTEMIKO XTAGMOY EAAO®OYZ I’ IITHTIKOY MEZOY

A A. MMPOAIATPA®H
1 Na avagepBel To dvopa Tov AoyioHKoD, 1 EKO00T Kot 0 KOATUCKEVAGTNG
2 To Moyiopkd va dvvatal va eykotactodel e Asrtovpyikd cvotnua Android & 10S
3 Na vroopilelt Ayn giovoorpatog amd v Kapepa tov ZUNEA kot dedopévov
mAepeTpiog
4 Na tpocépetl mep1Baiiov pOOUIONG TNG KAUEPAS KoLl TOV ANYEDV OAAY Kot OA®V
TOV AElTovpyLdv 100 TUNEA

2.2.4. AOI'TEMIKO ®QTOT'PAMMETPIAX:

A A. MMPOAIATPA®H
1 Na avagepbel 1o dvopa Tov AoYIoHKoD, 1 €KO0GT, O KATUGKELOGTHG KOl 1) YDOPO
TPOEAELONG
2 To Moyopikd va vrootnpiler Microsoft Windows 7 1 vedtepo.
Na vroompiletl apyitektovikn 64bit
4 Na tapéyet on-line gyyelpidlo ypnong o€ yneokn Lopen




Na vroompilel TAP®S TN OTOYPAPIKT UNYAVT] TOV TTNTIKOY HEGOV KAHMG Kot

> mOavég avaPaduioeig o NIR oe Multispectral ko Oeppuxn képepa

6 No eVeOUOTOVEL POVTIVO YPTIYOPOL EAEYYOL TOV POTOYPOPIKMOY ANYEDV Kol
TOPOYOYT AVAPOPAS GYETIKA LE TNV KAAVYT KOl TOV TPOGAVATOAMGHLO TOV EIKOVOV

7 Noa mapdyet povtélo 06povg oe Lopen vEpovg onueiov o popen LAS
Na mapdyet opopwtoydptec o popon TIF

9 Na vroroyiler avtopata 2D kat 3D tie points

10 | Na pmopet va dwayepiotet onueio GCP oty mpofoin ETXA87

11 | Na mopéyet epyareia yepoxivntng slocoymyng break lines

12 Na mapéyet povtiveg enelepyaociag ewkdovav False color kot va umopel va mapdryet
ewoveg NDVI

13 Na gmrpénet v anddoon oyediov eni Tov vépovg vroroyilovtag 3D pnkn Ko
OyKoLC.

14 Noa emrpénet v aroOMKeLOT TOV YPOUU®OV Kot TOAVYOV®VY o popen 2D/3D kot
og poppdt Dxf kot Shapefile

15 | No emtpénel 0yKOUETPNGELS KOt TV OAANAETIOpaoN HE GAAL AOYIGUIKA
To Moyiopukd va coureprhapfavel oty dogid tov vmpeoia cloud yio Tpwtoyevn

16 | emelepyacio dedoUEVOV KOOMS KO Y10 QIO LOKPVGUEVT] GUVEPYOGTO KO
dlevvoeoN Yo LOTpaG L 0E00UEVMV LETOED CLUVEPYATMDV

17 H tomkn eykatdotaon va pmopel vo dtopotpaletot dedopéva eite TpmTOYEV ElTE
nmopdywya pe v Cloud vanpesio Tov 18i0v KOTOCKELAGTN
To Moyopkd va pmopet va avafPaduiotet o€ cuomuo BIM pe vrootpién timeline

18 | xor CAD oyediov yio mapakorovdnon g HeAETNG € GYEoN UE TNV TPOOSO
KOTOOKEVOGTIKAOV EPYNCLOV Kat Tov as Build

19 | Na vroompiler v mopaywyn 3D povtélov and video
Na mapéyet povtiveg avtopang Ta&tvounong tov 3D vépoug kot Tapaymyn

20 . . . . .
povtédov £6dpovg (DTM) and to Ta&tvounpévo vepog

71 Na tpocpépovtor dmpedv avoPaduicels kot Texvikn VTOoTNPIEN Y10l TOVAAYIGTOV

éva (1) érog




2.2.5. TENIKEZ [TPOAIATPAOEX - YIIOAOMH [IPOMHGEYTH

A. A. ITPOAIATPA®H

1 Na tpocpépetal €yydnon 6To GHVOLO TOV TPOSPEPOUEVOL £EOTAIGHOD Yo Eval (1)
£10¢

Na tpocpépeTol EKTaidELOT GTNV (PNOT TOL GUGTHLATOS KOl TV TPOGPEPOUEVDV
2 AOYIGLUIK®V TOGO GTO YPOPEIO0 OGO KOt 6TO TEGTO KOOMS KOl TNAEP®VIKN
VTOGTNPIEN Y10 TO TPDTO £TOG

Na rapéyetal Tpoypoppa OewpnTikng & TPOKTIKNG EKTOIOEVONG OE TIGTOTOUUEVO
3 & avayvopiopévo amd v Y.ILA. ekmodevutikd kévrpo yepiotov ZUnEA , oto
TANGLEGTEPO dLVOTO, Y10 £VOL ATOWO, GOUPMOVO, LE TO 10YVOV KOVOVIGTIKO TAOIG10

4 To mpodypappa eknaidevong va koivmtet Tig kKatnyopieg UAS Pilot A,B otig
KavOTNTESG EML OEPOTAAVOL Ko multirotor

5 Na tpocpépetar 1 £101KOTNTA TTNGE®V TTEPAY TG OnTIKNG emapns (BVLOS)

Na tpoocpépetor n dvvatotnTa ardktnong to Language Proficiency Assessment
6 kaBmg kot moetoromtikd katnyopiag 1/2/LAPL cOpewva pe ta tpdtoma Part-
MED & ICAO ¢ E.E. yopig emumhéov kdoT0G

7 Na TpocQEPETOL 1] OIKOVOUIKT TAKTOTOIN GO OA®V TV TapafOrmny Tov oyetilovtal
pe tic Bewpnrikég e€etdoelg g YITA kot v €kdoomn Goelag xepLot).

O mpounBevg Ba Tpémet va d1a0étel ToToMOMTIKO d1icPAAiong moldtntag ISO
8

9001:2015

O mpounBevg o mpémel va eivar emionuog ££0VG1000TNUEVOS OVTUTPOGMOTOG N
9 €EO0VGI0JOTNUEVOS UETATOANTIG TOV OVTITPOCMITOL TOV KOTOUGKELOGTIKOD 01KOV

otV EALGOa ko va drabétetl ta avtiotoyya mpdceata £yypaga — Befaidoelg mov
V0. TO 0mOdEKVOOLV

10 O mpounBevug va S100£TEL TO ETOTNUOVIKO TPOCHOTIKO Y10 TNV EKTEAEGT TNG
mpoun0etag

2.3. H teyvuc mpocpopd mov Ba vroPAnbet amd tovg cvppetéyoviec mpounbevtéc, Bo mpémel va etvon
ATOALTO, EVAPUOVIGUEVT] KOL GUUHOPPMUEVT] e OAOVG TOVG OPOVS TNG TAPOVONG TEYVIKNG TEPLYPOPTS
(vmevOuvM MMA®on).

Enl mown amoxAeiopot dev emrpémeton kopio mTapEkkAon and Tovg Opovg TG TOPOVONG TEXVIKNG
HEAETNG Ko POy PaP®V. AgV YIVOVTOL OTOOEKTEG EVOAMOKTIKEG TEXVIKES TPOJLYPAPES KO EKEIVEG
OV TAPOVGLALOVY EAAEIYELS KO OCAPELEC.

Amoppintovtal ¢ amopdoeKTeG 01 TPOSPOPES TOV KOTd TNV Kpion g Emtpomng A&ioAdynong:

- Etvor adproteg 1 averidexteg extipunongc.

- Agv amodekvhOVTOL ETAPKMS 01 1I0YLVPIGHOT TOV TPOUNOEVTY] Y10 TOL TEYVIKA YOPAKTNPIGTIKA TOV
VAKOV.



APOPO 3°: TOIIOX, XPONOX KAI TPOIIOX ITAPAAOXHX

To ZunEA «at tao MEA (6V0 MEA octafepnig ntépuyag ko evog MEA tetpakdntepo), Oo mapadoBovv
otoVv tO10 oL Bl 0p1eOEl KaTOTY GLVEVVONONG HE TV YTmpeoia pog.

H nopdooon tov MEA 0o mpémnet va €xel ohokinpmBel 1o apydtepo evtdg tpidv (3) unvov ond v
KATOKOPMOT) TOV O10YOVIGHOV.

Kotd to Aourd epappodlovion ot dwotdéelg towv dpOpwv 206 kot 207 tov N.4412/16.

YYNTAX®HKE EAETX®HKE & OEQPHO®HKE
H Xvvtaktpuo H Aacdpync Kapdrog
AyaOn Kvpdiov Zon I'ewpyovon
Aacoroyog e A'Baduod Aacordyog e A'Baduod
EI'KPI®OHKE

Me v apf. mpot. 6322 /4-04 -2019 Andopaon ¢ A/vong Aacaov N. Kafdaiog

Kopdra,4 -04-2019
O Alving Aacaorv KaBdrog

lobdvvng Kanetdvyltavvng
Aocordyog pe A'Babud
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